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Скорпионы - рекордсмены среди

паукообразных. Они достигают 0,2 м по размерам.

Но их вымершие предки – ракоскорпионы –

достигали иногда 1,8м в длину.

Тело скорпиона состоит из небольшой

головогруди просомы, и длинного брюшка, или

опистомосы, в котором различаются два отдела:

туловище скорпиона – преабдомен, или мезосома;

и задний отдел, узкий, 5-членистый постабдомен,

или метасома, резко отграниченный от

преобдомена и имеющий подобие хвоста.

На брюшной полости тела к головогруди прикрепляются шесть пар конечностей, из

которых две передних играют роль челюстей, остальные служат для передвижения.

Робот – автоматическое устройство, предназначенное для

осуществления различного рода механических операций, которое

действует по ранее заложенной программе.

Робот обычно получает информацию о состоянии

окружающего пространства посредством датчиков.

Робот может самостоятельно осуществлять

производственные и иные операции, частично или полностью

заменяя труд человека. При этом робот может как иметь связь с

оператором, получая от него команды, так и действовать автономно,

в соответствии с заложенной программой.



Для практической части использовали конструктор Lego

Mindstroms EV3. Основным программируемым блоком является –

интеллектуальный блок EV3, которая служит центром управления и

энергетической станцией робота. Функциональные элементы

интеллектуального блока: монохромный дисплей; 6-кнопочный

интерфейс, 4 порта ввода для подключения датчиков, 4 порта вывода для

выполнения команд, mini USB для подключения к ПК, динамик, слот для

карты памяти, 1 порт USB-хост, поддерживает Bluetooth, Wi-Fi.



Сбор модели осуществлялся по изучению, рекомендуемых

инструкций по сборке роботов Lego Mindstroms EV3. Робот состоит из

нескольких частей: туловища, хвоста, гусениц и головы. Сначала

собирали гусеницы. Отдельно собрали туловище и хвост. Все детали

соединили к подвижным механизмам. ИК блок приставили к центру.

Модель должна

выполнять, следующие действия:

перемещаться во все стороны,

реагировать на маяк, захватывать

объекты, транспортировать.








